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Technische Daten:
m verlangerter Handlauf
. (ergonomischer Arbeitsplatz)

B Produktionsteile Gber kompletten
Arbeitsbereich schwebend

B automatische Lastregelung

B feinfiihliges und
positionsgenaues Bewegen

BESONDERS Funktions- und
BEDIENER Leistungsvorteile:

FREUNDLICH m Hubgeschwindigkeit: stufenlos

ARBEITS

BEREICH 0-1,5m/s
RADIUS B Einschaltdauer: 100 %
2400 mm B Hub Standard: 1500 mm

HUB I B Momentaufnahme: momentenstabil
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SIRODIER = Bedienung:

Handhabungstechnik GmbH Ohne Programmierung!

Die Produktionsteile werden mit der natur-
lichen, menschlichen Sensorik feinfiihlig und
lastfrei in der Hohe und Ebene bewegt.



https://youtu.be/YzWSMD8PhIA

