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Leistungsvorteile:
ARBEITS B Hubgeschwindigkeit: stufenlos
0-1,5m/s
ENTLASTUNG BEREICH ® Einschaltdauer: 100 %
RADIUS B Hub Standard: 1500 mm
o 2400 mm m Momentaufnahme:  momentenstabil

HUB i
1500 mm SIRIOIDIE = Bedienung:
Ohne Programmierung!
Handhabungstechnik GmbH g g :
Die Produktionsteile werden mit der nattir-
lichen, menschlichen Sensorik feinfiihlig und
lastfrei in der Hohe und Ebene bewegt.


https://www.youtube.com/watch?v=vZXCGlcrYVg&t=37s

