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PRASENTATION fiir Hersteller

WOHNWAGEN

\ g0t WOHNMOBIL
CARAVAN

MONTAGE

- i

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Projektubersicht:

HHG 5074 Bodenelement

HHG 5074 Dachelement
Seitenteile

HHG 2621 Heckwand

HHG 2622 Bugwand

HHG 2894 Dachstaukasten

HHG 2895 Dachstaukasten

HHG 3077 Heck+Bugwand

HHG 2893 Kuche

HHG 2620 Kuche+Kuchenschrank

3
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Nasszelle

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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STRODTER

Handhabungstechnik GmbH




4

PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

ENERGIE
ZUFUHRUNG

SICHER & PLATZSPAREND

DECKENABGEHANGTES ALUMINIUM
LEICHTLAUF SCHIENENSYSTEM

MIT INTEGRIERTER ENERGIEZUFUHRUNG

BODENABHANGIG DURCH MANIPULATOREN

ALUMINIUM-PORTAL- AUF STANDSAULE PLUS GREIFER

SCHIENENSYSTEM
MIT INTEGRIERTER
ENERGIEZUFUHRUNG

Knickarm-
MANIPULATOR

STANDSAULE

GREIFER:
Vakuumtraverse

inkl. 90° Schwenkantrieb
fir den Sanitarbereich

LVA 11.05A

POLYGONTRAGER SY.S_'I;I.EM
T 78 76

P150 P200 P230

ROLLYXPLUS+ Schienensystem

FUNKTIONS-, UND LEISTUNGSVORTEILE

Hubgeschwindigkeit: max. 300 mm/sec @ Einschaltdauer: 100 %
Hub Standard: bis 1500 mm © Hub Sonder: max. 2000 mm
Momentaufnahme: Momentensteif

Die Produktionsteile werden mit der natiirlichen, menschlichen Sensorik

SRP125 SR150W SRP150 SRP230 SRP225 feinfiihlig und lastfrei, vertikal und horizontal bewegt.

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines E_ :
Bodenelements P oo ctehend aus:
HHG 5074 ’ '

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~-| @ Saugen
— g
-1 -| @ Lésen

® Rot-Grun Anzeige

@ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

gt

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Bestehend aus:

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

Handling eines

Dachelements
HHG 5074

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~ @ Saugen
-1 -| @ Lésen
® Rot-Grun Anzeige
17| @ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

5074




7

© STRODTER
Handhabungstechnik GmbH

PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Mobelbaugruppen
HHG 2620/2893

TELOMAT

\—/

—— TELO-MAT FP 120:

Mit Schnellwechselvorrichtung

und Pendelvorrichtung am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

Verstellbare Vakuumtraverse

fur Kichen

- H-Traverse mit manuell
verstellbaren Saugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH

2893




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N bestehend aus:

Parallelspanner mit Vakuumsaugern

far Klhlschranke

- manuell verstellbarer,
pneumatischer Parallelspanner

- Vakuumsaugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

3 y/4
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Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

2620




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— Funktion:

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

~~| @ Vakuum EIN
-

Vakuum AUS
Rot-Grun Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

0

ARAAAAAAAAARAGAAAAAARAAAAALAAASS

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

9
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WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+-Aluminium-
Leichtlauf-Schienensystem

Handling einer

Heckwand
HHG 2621

—

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

\/

Vakuumtraverse
Schwenkvorrichtung
Pendelvorrichtung

90° manuell schwenkbarer
Bedienhandgriff

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

14 Z
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

2621




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling einer

Heckwand — Funktion:
HHG 2621

+

- o]
se000

Vakuum EIN

Vakuum AUS

Schwenken AUF

Schwenken AB

Rot-Grun Anzeige

— Drehrohr = Einstellen Balance

i
T

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

15 y/4
© STRODTER SIRO DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am Knickschwenkausleger
(VIGO-MAT) mit Standsaule

Handling einer

Bugwand |
HHG 2622

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse

- Schwenkvorrichtung

- Pendelvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

18

© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

— Funktion:

Handling einer

Bugwand

HHG 2622 -1
0 .t.,.

~~ | @ Vakuum EIN
@ Vakuum AUS
@ Schwenken AUF
@ Schwenken AB
@® Rot-Griin Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

o 7] 514

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
& STRODTER

© STRODTER .
Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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U-Zeichnung
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

Ausleger am Kranwagen am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Dachstaukasten
HHG 2894/2895

TELOMAT

\ __/

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

- verstellbarer Vakuumtraverse
- 90° Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

99 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines

Dachstaukasten —— Funktion:
HHG 2894/2895
~ | @ Vakuum EIN
S -1 -| @ VakuumAUS
TELOMAT I | @ Zustimmen
.|| @ Absetzen
m ® Schwenken AUF
N @ Schwenken AB
@ Rot-Grun Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

23 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M
Handling von

Heck + Bugwand

HHG 3077 —— TELO-MAT FP 120

Am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel

N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse
- Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

26 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Heck + Bugwand —  Funktion:

HHG 3077
~~| @ Vakuum EIN
-1 -/| @ Vakuum AUS
0 | @ Zustimmen
1| @ Absetzen
||| @ Schwenken AUF
o || @ SchwenkenAB

@ Rot-Grin Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

o7 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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3077
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HHG 3077

Bedienerseite Bug

; L ']
Freigabe
m arum:
- MName:
= Unterschrift mit
Firmenstempel.

Bedienerseite Heck
S| 8
S| & |
| 1
g g
;; = Engstelle _—
[ L
4
(o]
C-Schiene fir
Energiezufihrung
_Y-Schiene
| IBahnth - 990
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

STRODTER Handhabungstechnik GmbH
Gabelsbergerstralle 6
' mm 59069 Hamm
Telefon:  +49(0)2385-92121-0
Telefax: +49 (0) 23 85 -9 21 21 - 21
' o e-mail: info@stroedter.de
Internet: www.stroedter.de

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

30 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

PRASENTATION "

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

NI smoom(

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

PRASENTATION fiir Hersteller

WOHNWAGEN

\ g0t WOHNMOBIL
CARAVAN

MONTAGE

- i

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Projektubersicht:

HHG 5074 Bodenelement

HHG 5074 Dachelement
Seitenteile

HHG 2621 Heckwand

HHG 2622 Bugwand

HHG 2894 Dachstaukasten

HHG 2895 Dachstaukasten

HHG 3077 Heck+Bugwand

HHG 2893 Kuche

HHG 2620 Kuche+Kuchenschrank

3

© STRODTER
Handhabungstechnik GmbH

Nasszelle

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

ENERGIE
ZUFUHRUNG

SICHER & PLATZSPAREND

DECKENABGEHANGTES ALUMINIUM
LEICHTLAUF SCHIENENSYSTEM

MIT INTEGRIERTER ENERGIEZUFUHRUNG

BODENABHANGIG DURCH MANIPULATOREN

ALUMINIUM-PORTAL- AUF STANDSAULE PLUS GREIFER

SCHIENENSYSTEM
MIT INTEGRIERTER
ENERGIEZUFUHRUNG

Knickarm-
MANIPULATOR

STANDSAULE

GREIFER:
Vakuumtraverse

inkl. 90° Schwenkantrieb
fir den Sanitarbereich

LVA 11.05A

POLYGONTRAGER SY.S_'I;I.EM
T 78 76

P150 P200 P230

ROLLYXPLUS+ Schienensystem

FUNKTIONS-, UND LEISTUNGSVORTEILE

Hubgeschwindigkeit: max. 300 mm/sec @ Einschaltdauer: 100 %
Hub Standard: bis 1500 mm © Hub Sonder: max. 2000 mm
Momentaufnahme: Momentensteif

Die Produktionsteile werden mit der natiirlichen, menschlichen Sensorik

SRP125 SR150W SRP150 SRP230 SRP225 feinfiihlig und lastfrei, vertikal und horizontal bewegt.

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
© STRODTER S'Ro DIER
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Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines E_ :
Bodenelements P oo ctehend aus:
HHG 5074 ’ '

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~-| @ Saugen
— g
-1 -| @ Lésen

® Rot-Grun Anzeige

@ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

gt

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Bestehend aus:

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

Handling eines

Dachelements
HHG 5074

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~ @ Saugen
-1 -| @ Lésen
® Rot-Grun Anzeige
17| @ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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© STRODTER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Mobelbaugruppen
HHG 2620/2893

TELOMAT

\—/

—— TELO-MAT FP 120:

Mit Schnellwechselvorrichtung

und Pendelvorrichtung am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

Verstellbare Vakuumtraverse

fur Kichen

- H-Traverse mit manuell
verstellbaren Saugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH

2893




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N bestehend aus:

Parallelspanner mit Vakuumsaugern

far Klhlschranke

- manuell verstellbarer,
pneumatischer Parallelspanner

- Vakuumsaugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

3 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— Funktion:

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

~~| @ Vakuum EIN
-

Vakuum AUS
Rot-Grun Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

0

ARAAAAAAAAARAGAAAAAARAAAAALAAASS

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

9

y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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Belastung pro Montagepunkt:

Belastun
(min. Be

i

ohne HHGns
astung)

Belastung mit 1 HHG

Belastun
(mex. Be

i

mit 2 HHE
astung

v BD Kg (X-Schiene SR2003

v 400 Kg (X-Schieme SA200
¥-Brocke SR1G0D
HHG 2620 incl.

v 730 Kg (X-Schieme SR200
K-Brocke SR150
HHE 2621 imcl.

LAH & Last?

LAH & Last2

1= auflen] iegender Anschlag links
2= auflenl iegender Anschlag rechts

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V/4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+-Aluminium-
Leichtlauf-Schienensystem

Handling einer

Heckwand
HHG 2621

—

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

\/

Vakuumtraverse
Schwenkvorrichtung
Pendelvorrichtung

90° manuell schwenkbarer
Bedienhandgriff

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

14 Z
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling einer

Heckwand — Funktion:
HHG 2621

+

- o]
se000

Vakuum EIN

Vakuum AUS

Schwenken AUF

Schwenken AB

Rot-Grun Anzeige

— Drehrohr = Einstellen Balance

i
T

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

15 y/4
© STRODTER SIRO DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am Knickschwenkausleger
(VIGO-MAT) mit Standsaule

Handling einer

Bugwand |
HHG 2622

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse

- Schwenkvorrichtung

- Pendelvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

18

© STRODTER S'Ro DIER
Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

— Funktion:

Handling einer

Bugwand

HHG 2622 -1
0 .t.,.

~~ | @ Vakuum EIN
@ Vakuum AUS
@ Schwenken AUF
@ Schwenken AB
@® Rot-Griin Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

o 7] 514

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
& STRODTER

© STRODTER .
Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

2622




U-Zeichnung ' 7
HHG 2622 { % ’%
| 7

e 1 1 — o e— ¢ — o — i b e D e b e o e— 0 m— ) m— s el mm— s —I.I—‘_
i u g { I ; :
fe——nex Arbeilsradivs 3400m ___, [|ick entgegen der Bandrichtung
| : :
= ! \ R1400
E | -N. ~ o
i . 3
! L ‘: %
+2890=m max. Hohe o | 1 . 2833 _ I'.," v
ir2650mm_Abgabehiihe ™ = c @
an Fihrungsschiene R y _l—ﬂ | = 5
[ ¥
¥4 o |
[ © K s
|5 X
™| L+ ]—[E; = =
- % H3l oo E |
~t y ™M [}
e ?f = > B o NI
| o s i Q¥
= g
(8 4] — —
(o) I =
[} E
#155mm_Aufnahmehihe UE Bugwand e =
|_/105mm min Hohe UK Bugwend N o it Ly ,}] ['\ 1 | 1
= .
S VS NS AN NS SN
200 3200
Handhabung Bugwand _ 3400 _
Gewicht 41-46 Kg R
Stand 05 August 2010 4800
WIR BRINGEN LASTEN
|':'|L2h'..LII"If__] | . Fargebung erforder] iche preusat fsche Ererglesuleilng|  erforder] iche I:I'l‘r.l:|4‘1u.f:|n'pi'.|n.:|: "__E[_]: ast . 41-4F kl_'.. ZUM SCHWEBEN
UK-Trager ausgerichtet ﬁﬁ;.,_,a PR mm,,&"?'ﬁ'"-};ﬁ '“]’:,,E,.‘_,e,,,.de e il Gerategewichl: 135 kg
auf +/-5mm absolut mﬁ;gm ”‘m: gﬂ% :m?’f"‘"” EI:;HE% i-g-'l| LAM-Gewicht 45 kg

V4
STRODIER

Handhabungstechnik GmbH

55— -
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WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODIER

Handhabungstechnik GmbH

.




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

Ausleger am Kranwagen am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Dachstaukasten
HHG 2894/2895

TELOMAT

\ __/

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

- verstellbarer Vakuumtraverse
- 90° Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

99 y/4
© STRODTER S'Ro DIER
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines

Dachstaukasten —— Funktion:
HHG 2894/2895
~ | @ Vakuum EIN
S -1 -| @ VakuumAUS
TELOMAT I | @ Zustimmen
.|| @ Absetzen
m ® Schwenken AUF
N @ Schwenken AB
@ Rot-Grun Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

23 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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U-Zeichnung

HHG 2894/2829

Oberste Stellung
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V/4
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U-Zeichnung
HHG 2894/2829
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WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M
Handling von

Heck + Bugwand

HHG 3077 —— TELO-MAT FP 120

Am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel

N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse
- Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

26 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Heck + Bugwand —  Funktion:

HHG 3077
~~| @ Vakuum EIN
-1 -/| @ Vakuum AUS
0 | @ Zustimmen
1| @ Absetzen
||| @ Schwenken AUF
o || @ SchwenkenAB

@ Rot-Grin Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

o7 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

3077
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

STRODTER Handhabungstechnik GmbH
Gabelsbergerstralle 6
' mm 59069 Hamm
Telefon:  +49(0)2385-92121-0
Telefax: +49 (0) 23 85 -9 21 21 - 21
' o e-mail: info@stroedter.de
Internet: www.stroedter.de

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

30 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

PRASENTATION "

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

NI smoom(

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

PRASENTATION fiir Hersteller

WOHNWAGEN

\ g0t WOHNMOBIL
CARAVAN

MONTAGE

- i

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Projektubersicht:

HHG 5074 Bodenelement

HHG 5074 Dachelement
Seitenteile

HHG 2621 Heckwand

HHG 2622 Bugwand

HHG 2894 Dachstaukasten

HHG 2895 Dachstaukasten

HHG 3077 Heck+Bugwand

HHG 2893 Kuche

HHG 2620 Kuche+Kuchenschrank

3

© STRODTER
Handhabungstechnik GmbH

Nasszelle

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION

ENERGIE
ZUFUHRUNG

SICHER & PLATZSPAREND

DECKENABGEHANGTES ALUMINIUM
LEICHTLAUF SCHIENENSYSTEM

MIT INTEGRIERTER ENERGIEZUFUHRUNG

BODENABHANGIG DURCH MANIPULATOREN

ALUMINIUM-PORTAL- AUF STANDSAULE PLUS GREIFER

SCHIENENSYSTEM
MIT INTEGRIERTER
ENERGIEZUFUHRUNG

Knickarm-
MANIPULATOR

STANDSAULE

GREIFER:
Vakuumtraverse

inkl. 90° Schwenkantrieb
fir den Sanitarbereich

LVA 11.05A

POLYGONTRAGER SY.S_'I;I.EM
T 78 76

P150 P200 P230

ROLLYXPLUS+ Schienensystem

FUNKTIONS-, UND LEISTUNGSVORTEILE

Hubgeschwindigkeit: max. 300 mm/sec @ Einschaltdauer: 100 %
Hub Standard: bis 1500 mm © Hub Sonder: max. 2000 mm
Momentaufnahme: Momentensteif

Die Produktionsteile werden mit der natiirlichen, menschlichen Sensorik

SRP125 SR150W SRP150 SRP230 SRP225 feinfiihlig und lastfrei, vertikal und horizontal bewegt.

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH

Handhabungstechnik GmbH




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines E_ :
Bodenelements P oo ctehend aus:
HHG 5074 ’ '

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~-| @ Saugen
— g
-1 -| @ Lésen

® Rot-Grun Anzeige

@ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

gt

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Bestehend aus:

- H-Traverse

- Vakuumsauger (verstellbar)

- Handlauf mit Bedienelementen

- Untergreifbugel
(Absturzsicherung)

Handling eines

Dachelements
HHG 5074

2 Kettenzige am
ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Funktion:

~ @ Saugen
-1 -| @ Lésen
® Rot-Grun Anzeige
17| @ Verriegelung/Andocken
@ Kettenzug mit Funksteuerung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

5 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

5074
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© STRODTER
Handhabungstechnik GmbH

PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Mobelbaugruppen
HHG 2620/2893

TELOMAT

\—/

—— TELO-MAT FP 120:

Mit Schnellwechselvorrichtung

und Pendelvorrichtung am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

Verstellbare Vakuumtraverse

fur Kichen

- H-Traverse mit manuell
verstellbaren Saugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH

2893




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N bestehend aus:

Parallelspanner mit Vakuumsaugern

far Klhlschranke

- manuell verstellbarer,
pneumatischer Parallelspanner

- Vakuumsaugern

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

3 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— Funktion:

Handling eines

Kuhlschranks
HHG 2620

~~| @ Vakuum EIN
-

Vakuum AUS
Rot-Grun Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

0

ARAAAAAAAAARAGAAAAAARAAAAALAAASS

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

9

y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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U-Zeichnung

HHG 2620 2620 2621 : jx
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Belastung pro Montagepunkt:

Belastun
(min. Be

i

ohne HHGns
astung)

Belastung mit 1 HHG

Belastun
(mex. Be

i

mit 2 HHE
astung

v BD Kg (X-Schiene SR2003

v 400 Kg (X-Schieme SA200
¥-Brocke SR1G0D
HHG 2620 incl.

v 730 Kg (X-Schieme SR200
K-Brocke SR150
HHE 2621 imcl.

LAH & Last?

LAH & Last2

1= auflen] iegender Anschlag links
2= auflenl iegender Anschlag rechts

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V/4
STRODTER

Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am ROLLYXPLUS+-Aluminium-
Leichtlauf-Schienensystem

Handling einer

Heckwand
HHG 2621

—

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

\/

Vakuumtraverse
Schwenkvorrichtung
Pendelvorrichtung

90° manuell schwenkbarer
Bedienhandgriff

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

14 Z
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling einer

Heckwand — Funktion:
HHG 2621

+

- o]
se000

Vakuum EIN

Vakuum AUS

Schwenken AUF

Schwenken AB

Rot-Grun Anzeige

— Drehrohr = Einstellen Balance

i
T

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

15 y/4
© STRODTER SIRO DIER
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HHG 2621 incl. LAM E Last)
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

am Knickschwenkausleger
(VIGO-MAT) mit Standsaule

Handling einer

Bugwand |
HHG 2622

TELOMAT

| —— Lastaufnahmemittel
N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse

- Schwenkvorrichtung

- Pendelvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

18
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

— Funktion:

Handling einer

Bugwand

HHG 2622 -1
0 .t.,.

~~ | @ Vakuum EIN
@ Vakuum AUS
@ Schwenken AUF
@ Schwenken AB
@® Rot-Griin Anzeige
Drehrohr = Einstellen Balance

o 7] 514

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

V4
& STRODTER

© STRODTER .
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U-Zeichnung
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

—— TELO-MAT FP 120

Ausleger am Kranwagen am
ROLLYXPLUS+ Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

Handling eines

Dachstaukasten
HHG 2894/2895

TELOMAT

\ __/

—— Lastaufnahmemittel
bestehend aus:

- verstellbarer Vakuumtraverse
- 90° Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

99 y/4
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling eines

Dachstaukasten —— Funktion:
HHG 2894/2895
~ | @ Vakuum EIN
S -1 -| @ VakuumAUS
TELOMAT I | @ Zustimmen
.|| @ Absetzen
m ® Schwenken AUF
N @ Schwenken AB
@ Rot-Grun Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

23 y/4
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U-Zeichnung

HHG 2894/2829
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U-Zeichnung
HHG 2894/2829
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WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M
Handling von

Heck + Bugwand

HHG 3077 —— TELO-MAT FP 120

Am ROLLYXPLUS+
Aluminium-Leichtlauf-
Schienensystem

TELOMAT

—— Lastaufnahmemittel

N — bestehend aus:

- Vakuumtraverse
- Schwenkvorrichtung

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

26 y/4
© STRODTER S'Ro DIER

Handhabungstechnik GmbH Handhabungstechnik GmbH

3077




PLANUNG + PORTALBAU + SCHIENENSYSTEM + MANIPULATOR + GREIFER + INSTALLATION M

Handling von

Heck + Bugwand —  Funktion:

HHG 3077
~~| @ Vakuum EIN
-1 -/| @ Vakuum AUS
0 | @ Zustimmen
1| @ Absetzen
||| @ Schwenken AUF
o || @ SchwenkenAB

@ Rot-Grin Anzeige

Drehrohr = Einstellen Balance

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN

o7 y/4
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Bedienerseite Bug
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Freigabe
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STRODTER Handhabungstechnik GmbH
Gabelsbergerstralle 6
' mm 59069 Hamm
Telefon:  +49(0)2385-92121-0
Telefax: +49 (0) 23 85 -9 21 21 - 21
' o e-mail: info@stroedter.de
Internet: www.stroedter.de

WIR BRINGEN LASTEN
ZUM SCHWEBEN
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